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A
DATI GENERALI QUADRO
SISTEMA ELETTRICO: T
TENSIONE NOMINALE: Vn = 40OV 3F+N+T
CORRENTE NOMINALE: In = 20A B
FREQUENZA: F = 50Hz
TENSIONE CIRCUITI AUX: 2LVac
24Vdc B
Lg -
] ICC AMMISSIBILE NEL PUNTO DI CONSEGNA: jcc = 10kA
‘5_2'5 = ARRIVO LINEA ALIMENTAZIONE: DA CONTATORE ENEL
~ °
géf E NORME DI RIFERIMENTO: ]
< oo
8872 INTERRUTTORI SCATOLATI: -
S+ 4
‘3 R 3 INTERRUTTORI MODULARI: CEI EN 60947-2
EE
23ks CARPENTERIA: CEI EN 61439/1-2 ¢
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55=3 CAVO DI CABLAGGIO: CEI 20-2211
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8o PROGETTAZIONE GOR! SPA TENSIONE 400 V NORME CEI EN 61433-1/2 [PROTEZIONE 1P 65
Egos ESERCIZIO 230 V
[7)
$583 SERIE TENSIONE 24 Vac ||
©s COMANDI
= COMMESSA TENSIONE 24 Ve
INT 7261 SEGNALI
COMMITTENTE
GORI_SPA
E
DATA FIRME
DISEG.|01/03/201BNUGNES QUADRO ELETTRICO AVVIATORE
VISTO SOLLEVAMENTO "LATTARO
APPR.
FOGLIO |F
1
TF. 18
REV.| REVISIONE | DATA |FIRME[SOST. DA: SOST. IL: [ORIGINE

2 3 4 [ 5 [ 6 7 I 8




Foglio Titolo Titolo 1
1 QE BASSA TENSIONE SOLLEVAMENTO
2 ELENCO FOGLI
3 ELENCO SIMBOLI
4 ELENCO SIMBOLI
5 FRONTE QUADRO
6 ARRIVO LINEA E DISTRIBUZIONE
7 DISTRIBUZIONE UTENZE 24VDC
8 ALIMENTAZIONE POMPA PO1
9 GESTIONE AUTOMAZIONE GALLEGGIANTI
10 AUX POMPA P0O1
" AUX POMPA P002
12 CONFIGURAZIONE PLC
13 DIGITAL INPUT ONBOARD 1766-L32BXB
14 DIGITAL INPUT ONBOARD 1766—L32BXB
15 DIGITAL OUTPUT ONBOARD | 1766—-L32BXB
16 ANALOG INPUT 1 1762-IF4
17 MORSETTIERE INTERFACCIA
18 MORSETTIERE INTERFACCIA

gIASE;. 311{;?135/32018 GORI SPA ELENCO FOGLI SOLLEVAMENTO "LATTARO"
VISTO FOGLO 201 18
REV. MODIFICA DATA | FIRMA [APPR. SEGUE 3

1

2

8




1 [ 2 3 5 [ 6 7 8
Simbolo | Descrizione Simbolo | Descrizione
° Terminale o morsetto (030202) Interrut.di pot.ad apert.autom.funz.per corr.magn.ter.diff.
tF PULSANTE ‘A FUNGO' ARRESTO D’EMERGENZA — GIRARE PER SBLOCCARE L— J< Interruttore di pot.ad apert.autom.funz.per corr.differ.
~
[1d Tid]
Utenza 2P+T.dwg , 1 1 L[| Sezionatore
b \
I;I Utenza 2P.dwg \% \% \] Contattore (contatto di chiusura)
]
— 02-01-01 DISPOSITIVO APPARECCHIATURA UNITA’ FUNZIONALE F\/ Selettore a 2 posizioni
A
Lampada, lampada di segnalazione 102 Selettore a 3 posizioni
p p g iy J p
[ 1]
I:::@ Contatore di impulsi elettrici £ Contat.di apertura, con comando a pulsante con ritorno aut.
Conta ore E | Contat.di chiusura,con comando a pulsante con ritorno aut.
h ﬁ
Sezionatore con fusibile incorporato & | Contatto di chiusura, con livello di fluido
Bobina di comando rele’ ausiliari Contatto di apertura
Bobina di comando contattori \l Contatto di chiusura
Int. aut. di pot. con protezione termica e di massima corrente —/— Batteria di accumulatori o di pile
?
DATA [01/03/2018 » »
DISEG. [NUGNES GORI SPA ELENCO SIMBOLI SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO FOGLIO 3Dl 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA __|APPR. SEGUE 4
1 | 2 | 3 | 5 | 6 | 7 8




1

7 8
Simbolo | Descrizione
LM_,J Trasformatore monofase a due avvolgimenti con schermo
Motore asincrono monofase, con rotore in corto circuito
DATA |01/03/2018 » »
DISEG. [NUGNES GORI SPA ELENCO SIMBOLI SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO FOGLIO 4D 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA _|APPR. SEGUE 5
1 2 3 | | 7 8




FRONTE QUADRO
A PORTA CHIUSA

600

1450

SCOMPARTO
TT-CONTROL

AVVIAMENTO
DA 2,0 kW

DI 2 POMPE

PROFONDITA" 300mm

FRONTE QUADRO
A PORTA APERTA

L

750

PROFONDITA" 300mm

MATERIALE:
— FIBRA DI VETRO
RINFORZATO

CONFIGURAZIONE:
— PORTA CIECA
E CONTROPORTA

GRADO DI PROTEZIONE:
— IP65 PORTA CHIUSA

DATA

01/03/2018

DISEG.

NUGNES

VISTO

REV.

MODIFICA

DATA

FIRMA

APPR.

GORI SPA

FRONTE QUADRO

SOLLEVAMENTO "LATTARO"

FOGLIO

50D

18

SEGUE

6

1

2

| 7 8
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PE 2 16 A PE 7/81
AUSILIARI 24 VAC
AVVIAMENTI
DATA |01/03/2018 " »
DISEG. [NUGNES GORI SPA ARRIVO LINEA E DISTRIBUZIONE SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO FOGLIO 6Dl 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA _ |APPR. SEGUE 7
1 2 3 [ 5 | 6 [ 7

8




1 2 3 4 5 6 7 8
o/h8 6T 6T 6T 8/
o/h8 6N BN BN 8/
7.7 ,
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7081 Yo o 7QS2 o o
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Fus10X38 o < FusiOX38 o| <
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Q O o @ 9 © 0 0 © Q@ O o
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pLC PANNELLO
CPU OoP OPERATORE ROUTER SWITCH
|
13/Bz| 0 10 +Q Q@ +O 10 cPy s T I
3 INPUT ] Loap | BATTERY
q 1 | il | o] Te=
DC-O0K BAT-FAIL [BAT-DISCHARGE|
BATTERIA N[y
@ @ Q@ Q@ wQ <@ 2x12VDC R
s =
(=] (=]
ok PE PE 881
DATA [01/03/2018 » »
DISEG. [NUGNES GORI SPA DISTRIBUZIONE UTENZE 24VDC SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO FOGLIO 7Dl 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA _ |APPR. SEGUE 8
1 2 3 | 4 5 | 6 | 7 8




2 3 4 5 6 7 8
o/a8 6R 6R
o/a8 65 65
A
/8 6T 6T
/8 6N 6N
76 >l o T 5 amg e >—Te T 5 3
8QF1 C\X\X 10/54 8QF2 CA\X 11/84
In=25A \j Xj \ 786 >—F2 > s In=25A \j Xj \j \ a3 >—18 5 3m
5 |Idn=500mA AC |I d |I d |I d |I d | 1dn=500mA AC |I d | d | I d | | d |
b
A
_ & s 77 o E 8B 7.7
=8 8.1 o =8 8.2
N 16/B4 R 16/85
— S B
—_ —_
10/A% 8QM1 n/m4 8QM2
In=4...6.3A '"EE" TN In=4...6.3A "'EE' TN
c PI=50A | PI=BOA |
Har a3 Harar 3
> [>T > HI>[I>]1>
B gl g B g | =
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10KM1 11IKM1
D 10/D2 __XV__\ 11/02 __\V__\
P=4 kw ~ <« © P=4 kw <« ©
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MP1 [ MP1 | MP1 | MP1 MP2 |MP2 |MP2 [MP2
E 9 5 5 e 9 2 3
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s| s =| # s| = = &
1 8M1 8M2
Pn=2,0kW Pn=2,0kW
POMPA 1 POMPA 2
SOLLEVAMENTO SOLLEVAMENTO
F DATA [01/03/2018 » »
DISEG. [NUGNES GORI SPA ALIMENTAZIONE POMPE SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO P01 E P02 FOGLIO 8Dl 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA _ |APPR. SEGUE 9
2 3 4 5 | 6 | 7 8




1 2 3 4 5 7 8
6 /E5 6.5 6.5 6.5 10 /A1
15KA4
15/08 7
WATCH DOG -
PLC
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9/D1
X1 X1 X1 X1
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9/D2 9/D4 9/D3 9/05
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9KA1 9KA2 9KA3 9KA4 9KAS5 9KAB
C L] [ 1] L] [ 1] [ 1] rPC
< < < < < <
6 /E5 6.6 6.6 6.6 10 /E1
GALLMARCIA GALL.MIN. GALL START GALL START MASSIMO MASSIMO
A SECCO LIVELLO LIVELLO_1 LIVELLO_2 LIVELLO-1 LIVELLO-2
—] —_ —— —— —_ —_
% 7 i 0 i i
/0
DATA [01/03/2018 " »
DISEG. [NUGNES GORI SPA GESTIONE AUTOMAZIONE SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO GALLEGGIANTI FOGLO 9Dl 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA__[APPR. SEGUE 10
1 2 [ 3 4 5 [ [ 7 8




1 2 3 4 5 6 7 8
o/ 65 6.5 65 1A
A
102
10SA1 pxpr 8QM1 10KM1 o o
- _ = C>|._ 8/C2 10/02 10/D2 10/D4
6.7 6.7 6.7 s 2|02
6/E5 1/81 PROTEZIONE
TERMICA/MAGN
XP1 ]
! i 3
B CONSENSO
ESTERNO
10SB1 8QF1
XP1 J; ROSSO E"'f 8/B2
2 PULSANTE
ARRESTO PROTEZIONE
| DIFFERENZIALE
3 3 3 S
] = = B
e 8 g s
9KA1 o "
¢ MARCSI;,C\/T 10SB2 E—\ 10KM1 9KAS 15KA2
VERDE 10/02 9/D4 15/D2
SEcco PULSANTE / / / *
AWO COMANDO —|  COMANDO —
o POMPA 1 DA PLC
S
10KA1
10/04 106
D
10HL1 10HL2 10HL3
- - 10PTH VERDE ® ROSSO X GIALLO &
- 10KM1 — 10KAT — 10PC1 O Ao oS oor
n-2sn ] [ 1] [ Io
< <
o/e8 = CONTATTORE POMPA 1 = = e
. T LGN CONTAWIAMENTI  CONTAORE
11?& 10/A7
F DATA [01/03/2018 » »
DISEG. [NUGNES GORI SPA AUX POMPA PO1 SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO FOGLIO 10Dl 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA _ |APPR. SEGUE il
1 | 2 3 4 5 | 6 | 7 8




1 2 3 4 5 6 7 8
10/ 65 6.5 |
A
102
1SAT X7 BQM2 11KM1 TN KA
- — = C>|._ 8/C5 1,/02 11/D2 11/D4
6.7 13784 = 'z
o RIS
XP2 * /
1 - L]
B CONSENSO
ESTERNO
XP2 1SB1 . 8QF2
9 rosso E '7‘ 8/85
PULSANTE
= ARRESTO PROTEZIONE
| = DIFFERENZIALE
] n ~
@ = = o
9KA1 2 - ° - °
¢ 9/D1 11SB2 E—\ 11KM1 9KAE 15KA3
MARCIA A VERDE 11/D2 9/D5 15/D3
SECCO PULSANTE <+
AWO COMANDO & COMANDO
o POMPA 2 DA PLC
11KA1
1/04 116
D
11HL1 11HL2 11HL3
- - 1PTH VERDE ® ROSSO X GIALLO &
- 11KMT — 11KA — 11Pet h| Moo Ao oS oor
neon ] C 1] I
< <
10/e8 = CONTATTORE POMPA 26.6 !
. T RGeS CONTAWIAMENTI  CONTAORE
11;/c3 1/A7 1131_‘ 11/A7
1(1!/Aa
e
F DATA [01/03/2018 » »
DISEG. [NUGNES GORI SPA AUX POMPA P02 SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO FOGLIO 11Dl 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA _ |APPR. SEGUE 12
1 2 3 4 5 | 6 | 7 8
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- Pos. 1 — MICROLOGIX 1400 - 1766-L32BXB 32 PT DC IO/RELAY OUT W ANALOG IO
- Pos. 2 - MICROLOGIX 1200 — 1762-IF4 4 INPUT ANALOGICI
— - Pos. 3 - WEIDMULLER SWITCH S PORTE RJ45
- Pos. 4 — PIXSYS TD710-AD PANNELLO OPERATORE 7¢
- Pos. 5 — TELTONIKA - RUT-500 - ROUTER GPRS-UMTS
F DATA |01/03/2018 » »
DISEG.|NUGNES GORI SPA CONFIGURAZIONE PLC SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO FOGLIO 12Dl 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA _ |APPR. SEGUE 13
1 2 3 | 4 | | 7 8




1 2 4 5 6 7 8
7.7 7.7
8/86 14/M
w
7UPS1 10KM1 10SA1 10KA1 11KM1 11SA1 11KA1 6SB1 7" 9KA1 9KA2 9IKA3 9KA4
7/ 10/D2 10/A3 10/D4 1/02 1/A3 1/04 6/05 9/01 9/02 9/D2 9/03
PRESENZA © POMPA 1 POMPA 1 POMPA 1 POMPA 2 POMPA 2 POMPA 2 PULSANTE MARCIA MIN. MAX MAX
TENSIONE | IN MARCIA IN AUTO | IN DISSERV. IN MARCIA IN AUTO | IN DISSERV. EMERGENZA A SECCO LIVELLO Lv-1 LIv-2
pr o ) < n © ~ © o ) = o
o bl b e el b b o b = b "
g g 7.8
a/p6 7.8 7.8 o
18 AL-1 16.IN-0 13.IN-1 13.IN-2 13.IN-3 18.AL-2 13.IN-4 13.IN-5 13.IN-6 13.IN-7 18.AL-3 13.IN-8 13.IN-9 13.IN-10 13.IN-11
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< < = <
DATA [01/03/2018 " »
DISEG. INUGNES GORI SPA DIGITAL INPUT ONBOARD SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO 1766—-L32BXB FOGLIO 13Dl 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA__|APPR. SEGUE 14
1 2 | 5 [ 6 [ 7 8




1 2 3 4 7 8
13/8 7.7 7.7 7.7 15/01
MC MC MC MC MC MC MC
o) 0 C C o) o) 0
- o~ Ll < ['2} w0 ~
15SA1 SPARE SPARE SPARE SPARE SPARE SPARE SPARE
15/c8 SPARE SPARE SPARE SPARE SPARE SPARE SPARE
GALLEGGIANTI
/ PLC
MDI MDI MDI MDI MDI MDI MDI
) C C C le le le
- o~ Lel -+ w ©w ~
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- o " < 0 © ~ )
pd pd hs pd X h. h
1308 7.8 7.8 7.8 15/
13AL-4 | 13IN-12 | 13IN-13 | 13IN-14 | 13IN-15 | 13IN-16 | 13IN-17 | 13IN-18 | 13.IN-19
2 £
O o g
N = S0 w w w w w w w w w w w w w w
<0 Z 3 4 4 4 4 ¥ ¥ ¥
Eo £33 < < < < < < < < < < < < < <
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DATA [01/03/2018 » »
DISEG. [NUGNES GORI SPA DIGITAL INPUT ONBOARD SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO 1766-L32BXB FOGLIO 14 DI 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA _ |APPR. SEGUE 15
1 2 3 | 4 | | 7 8




1 2 3 4 5 6 7 8
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20AL-0 | 200UT-0 | 20AL-1 | 200UT-1 | 20AL-2 | 20.UT-2 | 200UT-3 | 200UT-4 | 20.0UT-5 | 20.0UT-6 | 200UT-7 | 20AL-3 | 20AL-4 | 200UT-8 | 20.AL-5 | 200UT-9 | 20AL-6 | 20.0UT-10 | 20.0UT-11
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14/08 78 78 16/A2
15KA1 15KA2 15KA3 15KA4
= 7/c1 10_/::; 11_/;; = 9/M
DATA |01/03/2018 " »
DISEG. [NUGNES GORI SPA DIGITAL QUTPUT ONBOARD SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO 1766-L32BXB FOGLIO 15Dl 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA _ |APPR. SEGUE 16
1 | 2 3 4 5 | 6 | 7 8




1 3 4 5 7 8
A 15 /C8 77 7.7
15/D8
— 5/53 QL B/ES ei
B
16XB1 16XB2
MISURATORE DI SPARE
LIVELLO SPARE
- o~ - o~
¢ MDC TR\
MAI MAI MAI MAI
2 L _ ) "0 <9
8| & g| &
D
g B R 3 g &
|| IN+ IN— IN+] IN-| IN+ IN-| IN4] IN-
16.IN-1 16.IN-2 16.IN-3 16.IN-4
o oo =
E 38 iy i & &
w9 r s r s < <
22 £ 3 £3 55
(&) o (&) o
F DATA [01/03/2018 " »
DISEG. [NUGNES GORI SPA ANALOG INPUT 1 SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO 1762-IF4 FOGLIO 16D 18
REV. MODIFICA DATA FIRMA__[APPR. SEGUE 17
1 2 3 4 5 [ [ 7 8




1 2 3 I 5 I 7 8
MAL
R R 6QS1
S S 60S!1
T T 6QS1
N N 6QS!1
PE PE
POMPA 1 SOLLEVAMENTO aut 801 1okM1:2
POMPA 1 SOLLEVAMENTO v 81 okm1:4
POMPA 1 SOLLEVAMENTO L W 10kM1:6
POMPA 1 SOLLEVAMENTO PE PE
POMPA 2 SOLLEVAMENTO 8uz 82 ikmt:2
POMPA 2 SOLLEVAMENTO av2 82 1kM1:4
POMPA 2 SOLLEVAMENTO 8u2 82 11kM1:6
POMPA 2 SOLLEVAMENTO PE PE
o~ ——25
- —l— kAt A1
55 p—o5
5 —22  oKA2:A1
55 p—o5
53 —22 oKAZ:A1
55 55
= H— oka:
XP1
CONSENSO ESTERNO 1‘: :251
CONSENSO  ESTERNO : 2 2 o 1 10381
XP2
CONSENSO  ESTERNO 6.5 65
CONSENSO  ESTERNO 1A 2 2 o 1 qosBi
DATA [01/03/2018 . .
DISEG. [NUGNES GORI SPA MORSETTIERE INTERFACCIA SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO FOGLO 17D 18
REV. MODIFICA DATA__| FIRMA_|APPR. SEGUE 18
1 2 3 5 [ [ 7 8




1 2 3 [ 7 8
MDC
CORRENTE POMPA 2/CORRENTE POMPA 1 16.N—=3:IN-/... 11SA1/11KM1 /155A1 /7UPS1: 5/6QS1 /10KM1 /...
MC
SPARE SPARE 17
SPARE  SPARE 7.7
SPARE SPARE 17
SPARE  SPARE 7.7
SPARE SPARE 17
SPARE  SPARE 7.7
SPARE SPARE 77
MDI
SPARE SPARE 142 142
SPARE  SPARE 143 143
SPARE  SPARE :‘:; ::;
SPARE SPARE - -
SPARE  SPARE I:S ::3
SPARE  SPARE : :
SPARE  SPARE 148 148
MAI
1000
LIVELLO  VASCA/MISURATORE DI LIVELLO
LIVELLO VASCA 1001 1001
SPARE SPARE 1002
SPARE  SPARE 1003 1003
DATA [01/03/2018 . .
DISEG. [NUGNES GORI SPA MORSETTIERE INTERFACCIA SOLLEVAMENTO "LATTARO
VISTO FOGLO 18D 18
REV. MODIFICA DATA__| FIRMA_|APPR. SEGUE
1 2 [ 3 [ [ [ 7 8




